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Max. Reichweite: 			   ca. 160 km
Max. Geschwindigkeit: 	 ca. 120 km/h
Batteriespannung: 			  106 V
Max. Motorleistung: 		  35 kW
Max. Drehmoment: 			  110 Nm
Ladedauer: 						      2-3 Stunden
Schnellladung: 				    10 Minuten bei 300 A



ELEKTRIFIZIERUNG 
DES ANTRIEBSTRANGES

Elementare Komponenten
· Elektromotor
   Asynchronmotor, max. Drehzahl: 6000 U/min, max. Leistung: 35 kW, max. Drehmoment: 110 Nm
 
· Motorsteuerung
  Steuergerät für einen Asynchronmotor, max. Strom: 460 A, CAN-Bus-Schnittstelle, Temperatur-
  überwachung, Drehzahlüberwachung
 
· Energiespeicher
  32 Lithium-Eisen-Phosphat Zellen mit 3,3 V, 100 Ah, 300 A konstanter Entladestrom,
  1000 A max. Impulssentladung, 300 A max. Ladestrom, 3000 Lade- und Entladezyklen bei 70 % DOD
 
· Batterie-Management-System
  32 Überwachungsplatinen, Hall-Stromsensor, Temperatursensoren
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